
załącznik nr 3  do oferty
postępowanie znak:  ZZP-166/18
prowadzone w trybie przetargu nieograniczonego przez

Zakład Zamówień Publicznych przy Ministrze Zdrowia  na: 

dostawa, instalacja/montaż i uruchomienie fabrycznie nowej 

aparatury medycznej: akcelerator liniowy wysokoenergetyczny
PARAMETRY OCENIANE
Opis właściwy wyłącznie dla Bydgoszczy

Uwaga:

Brak odpowiedzi w kolumnie „Wartość oferowana” będzie oceniony na 0 punktów.

	L.P.
	Parametry
	Ocena
	Wartość

oferowana

	Przyspieszacz liniowy z wyposażeniem obejmującym: kolimator wielolistkowy, opcję dynamicznej IMRT typu Sliding Window, system wizualizacji EPID, zintegrowany system obrazowania rentgenowskiego IGRT z opcją CBCT, opcję radioterapii łukowej VMAT, stację roboczą sterującą akceleratorem stanowiącą element wykorzystywanego przez Zamawiającego systemu zarządzania ARIA 

	19. 
	Akcelerator

	19.1. 
	Typ generatora mocy RF: klistron
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	19.2. 
	Triodowe działo elektronowe
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	19.3. 
	Klin dynamiczny, realizowany poprzez ruch szczęki kolimatora
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	19.4. 
	Płynna zmiana mocy dawki podczas emisji promieniowania, dla wymaganych wiązek fotonowych z filtrem spłaszczającym, w zakresie od 0 do co najmniej 600MU/min
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	19.5. 
	Wartość maksymalna mocy dawki dla wiązki fotonów 6MV z filtrem spłaszczającym
	≥600 JM/min – 1 pkt

< 600 – 0 pkt
	

	19.6. 
	Wiązka fotonowa megawoltowa do obrazowania portalowego o energii nie niższej niż 1 MV i nie wyższej niż 3 MV
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	19.7. 
	Niedokładność ustawienia kąta obrotu ramienia: ≤ 0,3°
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	20. 
	Kolimator wielolistkowy MLC 

	20.1. 
	Przekraczanie osi centralnej wiązki przez listki o wartość > 15 cm (w odległości izocentrum)
	>15 cm – 1pkt

≤ 15 – 0 pkt
	

	20.2. 
	Minimalna odległość pomiędzy naprzeciwległymi listkami MLC w trybie terapeutycznym
	0 cm (listki mogą się ze sobą stykać) – 1 pkt

> 0 cm – 0 pkt
	

	21. 
	System wizualizacji w wiązce MV portal imaging EPID

	21.1. 
	Rozdzielczość detektora ≥ 1200x1200 pikseli
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	21.2. 
	Detektor przesuwany w osiach X, Y i Z w zakresie min. 30cm w każdej z osi
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	· 

	21.3. 
	Niedokładność pozycjonowania detektora względem izocentrum wiązki terapeutycznej MV ≤ 0,5mm
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	21.4. 
	Maksymalna wydajność zbierania informacji obrazowej przez detektor portalowy
	≥20 ramek/sek – 1 pkt

> 20 ramek/sek – 0 pkt
	

	21.5. 
	Zakres mocy dawek:

· co najmniej od 50 do 2400 MU/min w trybie obrazowania przy SID = 150 cm

· co najmniej od 50 do 2400 MU/min w trybie dozymetrycznym przy SID = 100 cm
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	21.6. 
	Saturacja detektora umieszczonego w izocentrum przy mocy dawki wiązki fotonowej nie mniejszej niż 3000 MU/min
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	21.7. 
	System dozymetrii portalowej jest zintegrowany z oferowanym akceleratorem i posiadanym systemem planowania radioterapii Eclipse 
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	22. 
	Zintegrowany System Obrazowania Rentgenowskiego dla techniki IGRT

	22.1. 
	Maksymalna wydajność zbierania informacji obrazowej przez detektor zintegrowanego systemu IGRT w trybie CBCT
	≥15 ramek / sek – 1 pkt

< 15 ramek / sek – 0 pkt
	

	22.2. 
	Rozdzielczość detektora ≥ 1200x1200 pikseli
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	22.3. 
	Lampa rentgenowska oraz detektor promieniowania zamocowane na zrobotyzowanych ramionach, sterowanych automatycznie ze sterowni akceleratora
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	22.4. 
	Detektor przesuwany w osiach X, Z i Y w zakresie min. 30cm w każdej z osi
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	22.5. 
	Niedokładność pozycjonowania detektora względem izocentrum wiązki terapeutycznej MV: ≤ 0,5mm
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	22.6. 
	Lampa rtg wyposażona w kolimator promieniowania X o następujących cechach:

a) Niezależne, asymetryczne przesłony X1, X2, Y1 i Y2

b) System automatycznych, zmotoryzowanych filtrów do modyfikacji wiązki obrazującej

c) Filtry sterowane automatycznie przez komputer sterujący oferowanego akceleratora stosownie do wybranego trybu obrazowania i obszaru anatomicznego
	TAK – 1 pkt 

NIE – 0 pkt


	

	22.7. 
	Tryb on-line akwizycji i automatycznego nakładania obrazu 2D kV na obraz 2D MV, z automatycznym obliczaniem offsetu pacjenta i automatyczną korekcją współrzędnych X, Y i Z stołu terapeutycznego
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	22.8. 
	Oprogramowanie systemu IGRT wbudowane w stację sterującą akceleratorem
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	22.9. 
	Pojemność cieplna lampy rtg ≥ 1 500 kHU
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	23. 
	Komputerowy system sterowania oferowanym akceleratorem

	23.1. 
	System do aktywnej korekcji pozycjonowania ramion systemu EPID i zintegrowanego systemu IGRT

a) Określanie położenia izocentrum systemu EPID

b) Określanie położenia izocentrum zintegrowanego systemu IGRT

c) Aktywna korekcja pozycji ramion w zależności od kąta ramienia akceleratora w celu uzyskania zbieżności położenia izocentrów
	TAK – 1 pkt 

NIE – 0 pkt


	

	23.2. 
	System antykolizyjny zapewniający bezpieczeństwo ruchów oferowanego akceleratora, w tym głowicy, systemu portalowego EPID i IGRT oraz stołu terapeutycznego, poprzez detekcję potencjalnych kolizji i zapobieganie tym kolizjom z ciałem pacjenta oraz własnymi elementami, z zastosowaniem zabezpieczeń optycznych (np. systemy laserowe) nadzorujących określone strefy ruchów
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	23.3. 
	System antykolizyjnych ruchów wbudowany w konsolę oferowanego akceleratora i umożliwiający prezentację w czasie rzeczywistym poszczególnych ruchów i potencjalnych kolizji na ekranie konsoli zlokalizowanej w sterowni aparatu
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	24. 
	Integracja oferowanego akceleratora z wyposażeniem w wykorzystywanym systemie weryfikacji i zarządzania Aria oraz planowania leczenia Eclipse

	24.1. 
	Odczytywanie przez akcelerator wszelkich planów leczenia, przygotowanych dla oferowanego akceleratora w dowolnej technice radioterapii, zapamiętanych w wykorzystywanej bazie danych systemu Aria, odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	24.2. 
	Zapamiętywanie przez oferowany akcelerator wszelkich zrealizowanych planów leczenia, w dowolnej technice radioterapii, w wykorzystywanej bazie danych systemu Aria, odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	24.3. 
	Zapamiętywanie w bazie danych wykorzystywanego systemu ARIA wyliczonych na podstawie obrazowania IGRT kV i zastosowanych korekcji współrzędnych stołu odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	24.4. 
	Zapamiętywanie danych o zrealizowanym napromienianiu w bazie danych wykorzystywanego systemu ARIA odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	24.5. 
	Zapamiętywanie obrazów systemu EPID w bazie danych obrazowych systemu ARIA odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	24.6. 
	porównywanie on-line, na stacji sterującej akceleratorem, obrazów systemu EPID z obrazami DRR z wykorzystywanego systemu planowania leczenia Eclipse, zawartymi w bazie danych systemu ARIA odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	24.7. 
	Kilowoltowe obrazy radiograficzne 2D, uzyskane z systemu IGRT oferowanego akceleratora, są zapamiętywane w bazie danych wykorzystywanego systemu ARIA bezpośrednio i automatycznie (bez operacji import/export) 
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	24.8. 
	Automatyczne i bezpośrednie (bez operacji import/export) odczytywanie z serwera wykorzystywanego systemu Aria obrazów referencyjnych typu DRR, zawartych w planach leczenia przygotowanych w wykorzystywanym systemie planowania leczenia Eclipse
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	24.9. 
	Automatyczne i bezpośrednie (bez operacji import/export) odczytywanie z serwera wykorzystywanego systemu Aria obrazów 3D pacjenta wraz z konturami narządów anatomicznych, zawartych w planach leczenia przygotowanych w wykorzystywanym TPS Eclipse
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	24.10. 
	Możliwość automatycznego zapisu danych oddechowych pacjenta w bazie danych posiadanego  systemu weryfikacji i zarządzania ARIA
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	


Maksymalna, możliwa do uzyskania liczba punktów to: 38 pkt.

…………………………., dnia ……………       ………………………………………………….

(podpis osoby upoważnionej

do reprezentowania Wykonawcy)

UWAGA:

· Do oferty należy dołączyć szczegółową specyfikację techniczną zaoferowanych urządzeń/aparatury medycznej zawierająca nazwę sprzętu, nazwę producenta, charakterystykę oraz certyfikaty i/lub świadectwa i/lub oryginalne katalogi ze zdjęciami - foldery (firmowe materiały informacyjne - FMI), wydane przez producenta, w których powinny być zaznaczone wszystkie wymagane przez Zamawiającego parametry techniczne podlegające weryfikacji i ocenie, zgodne z opisem przedmiotu zamówienia (podane w rubrykach w załączniku nr 2 oraz 3 do oferty).

· W przypadku braku tych parametrów w firmowych materiałach informacyjnych - FMI, Wykonawca zobowiązany jest to potwierdzenia tych danych stosownym oświadczeniem, podpisanym przez osobę upoważnioną do reprezentowania Wykonawcy. Oświadczenie należy złożyć w miejscu do tego przewidzianym w druku oferty.

· Wobec braku jednoznacznego potwierdzenia w FMI lub w oświadczeniu Wykonawcy wartości parametrów oferowanych, Zamawiający w przypadku wątpliwości ma prawo ocenić podany parametr oceną zero. W przypadku wątpliwości Zamawiający zastrzega sobie prawo do weryfikacji parametrów oferowanych urządzeń/aparatury medycznej na podstawie oryginalnych materiałów producenta.

załącznik nr 3 do oferty
postępowanie znak:  ZZP-166/18
prowadzone w trybie przetargu nieograniczonego przez

Zakład Zamówień Publicznych przy Ministrze Zdrowia  na: 

dostawa, instalacja/montaż i uruchomienie fabrycznie nowej 

aparatury medycznej: akcelerator liniowy wysokoenergetyczny
PARAMETRY OCENIANE
Opis właściwy wyłącznie dla Łodzi

Uwaga:

Brak odpowiedzi w kolumnie „Wartość oferowana” będzie oceniony na 0 punktów.

	L.P.
	Parametry
	Ocena
	Wartość

oferowana

	Przyspieszacz liniowy z wyposażeniem obejmującym: kolimator wielolistkowy, opcję dynamicznej IMRT typu Sliding Window, system wizualizacji EPID, zintegrowany system obrazowania rentgenowskiego IGRT z opcją CBCT, opcję radioterapii łukowej VMAT, stację roboczą sterującą akceleratorem stanowiącą element wykorzystywanego przez Zamawiającego systemu zarządzania ARIA 

	25. 
	Zgodność dozymetryczna pomiędzy posiadanymi akceleratorami wysokoenergetycznymi serii Clinac firmy VMS a oferowanym akceleratorem w zakresie energii wiązek fotonowych (X-6MV i X-15MV) z filtrem spłaszczającym

	25.1. 
	Możliwość pełnego wykorzystania danych skonfigurowanych w posiadanym systemie planowania Eclipse do planowania leczenia na oferowanym akceleratorze bez konieczności wykonywania dodatkowych pomiarów.
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	25.2. 
	Wiązka fotonowa X-6MV z filtrem spłaszczającym (FF) zgodna dozymetrycznie z wiązką X-6MV w posiadanych akceleratorach wysokoenergetycznych serii Clinac oraz TrueBeam
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	25.3. 
	Wiązka fotonowa X-15MV z filtrem spłaszczającym (FF) zgodna dozymetrycznie z wiązką X-15MV w posiadanych akceleratorach wysokoenergetycznych serii Clinac oraz TrueBeam
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	25.4. 
	Wiązka fotonowa X-6MV bez filtra spłaszczającego (FFF) zgodna dozymetrycznie z wiązką X-6MV w posiadanym akceleratorze wysokoenergetycznym serii TrueBeam
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	25.5. 
	Wiązka fotonowa X-10MV bez filtra spłaszczającego (FFF) zgodna dozymetrycznie z wiązką X-10MV w posiadanym akceleratorze wysokoenergetycznym serii TrueBeam
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	25.6. 
	Zestaw standardowych filtrów klinowych o kątach 

15°, 30°, 45°, 60 °identycznych dozymetrycznie jak w wykorzystywanych akceleratorach Clinac i TrueBeam
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	26. 
	Akcelerator

	26.1. 
	Typ generatora mocy RF: klistron
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	26.2. 
	Triodowe działo elektronowe
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	26.3. 
	Klin dynamiczny, realizowany poprzez ruch szczęki kolimatora
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	26.4. 
	Płynna zmiana mocy dawki podczas emisji promieniowania, dla wymaganych wiązek fotonowych z filtrem spłaszczającym, w zakresie od 0 do co najmniej 600MU/min
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	26.5. 
	Wartość maksymalna mocy dawki dla wiązki fotonów 6MV z filtrem spłaszczającym
	≥600 JM/min – 1 pkt

< 600 – 0 pkt
	

	26.6. 
	Wiązka fotonowa megawoltowa do obrazowania portalowego o energii nie niższej niż 1 MV i nie wyższej niż 3 MV
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	26.7. 
	Niedokładność ustawienia kąta obrotu ramienia: ≤ 0,3°
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	27. 
	Kolimator wielolistkowy MLC 

	27.1. 
	Oferowany kolimator wielolistkowy MLC, wbudowany w głowicę akceleratora:

a) 2x40 listków o szerokości cienia w izocentrum 0,5cm każdy

b) pozostałe listki o szerokości cienia w izocentrum 1,0cm każdy
	TAK – 5 pkt

NIE – 0 pkt
	

	27.2. 
	Oferowany kolimator wielolistkowy MLC jest identyczny z posiadanym kolimatorem
	TAK – 5 pkt

NIE – 0 pkt
	

	27.3. 
	Przekraczanie osi centralnej wiązki przez listki o wartość > 15 cm (w odległości izocentrum)
	>15 cm – 1pkt

≤ 15 – 0 pkt
	

	27.4. 
	Minimalna odległość pomiędzy naprzeciwległymi listkami MLC w trybie terapeutycznym
	0 cm (listki mogą się ze sobą stykać) – 1 pkt

> 0 cm – 0 pkt
	

	28. 
	System wizualizacji w wiązce MV portal imaging EPID

	28.1. 
	Rozdzielczość detektora ≥ 1200x1200 pikseli
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	28.2. 
	Detektor przesuwany w osiach X, Y i Z w zakresie min. 30cm w każdej z osi
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	28.3. 
	Niedokładność pozycjonowania detektora względem izocentrum wiązki terapeutycznej MV ≤ 0,5mm
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	28.4. 
	Maksymalna wydajność zbierania informacji obrazowej przez detektor portalowy
	≥20 ramek/sek – 1 pkt

> 20 ramek/sek – 0 pkt
	

	28.5. 
	Zakres mocy dawek:

· co najmniej od 50 do 2400 MU/min w trybie obrazowania przy SID = 150 cm

· co najmniej od 50 do 2400 MU/min w trybie dozymetrycznym przy SID = 100 cm
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	28.6. 
	Saturacja detektora umieszczonego w izocentrum przy mocy dawki wiązki fotonowej nie mniejszej niż 3000 MU/min
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	28.7. 
	System dozymetrii portalowej jest zintegrowany z oferowanym akceleratorem i posiadanym systemem planowania radioterapii Eclipse 
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	29. 
	Zintegrowany System Obrazowania Rentgenowskiego dla techniki IGRT

	29.1. 
	Maksymalna wydajność zbierania informacji obrazowej przez detektor zintegrowanego systemu IGRT w trybie CBCT
	≥15 ramek / sek – 1 pkt

< 15 ramek / sek – 0 pkt
	

	29.2. 
	Rozdzielczość detektora ≥ 1200x1200 pikseli
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	29.3. 
	Lampa rentgenowska oraz detektor promieniowania zamocowane na zrobotyzowanych ramionach, sterowanych automatycznie ze sterowni akceleratora
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	29.4. 
	Detektor przesuwany w osiach X, Z i Y w zakresie min. 30cm w każdej z osi
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	29.5. 
	Niedokładność pozycjonowania detektora względem izocentrum wiązki terapeutycznej MV: ≤ 0,5mm
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	29.6. 
	Lampa rtg wyposażona w kolimator promieniowania X o następujących cechach:

d) Niezależne, asymetryczne przesłony X1, X2, Y1 i Y2

e) System automatycznych, zmotoryzowanych filtrów do modyfikacji wiązki obrazującej

f) Filtry sterowane automatycznie przez komputer sterujący oferowanego akceleratora stosownie do wybranego trybu obrazowania i obszaru anatomicznego
	TAK – 1 pkt / NIE – 0 pkt

TAK – 1 pkt / NIE – 0 pkt

TAK – 1 pkt / NIE – 0 pkt 
	

	29.7. 
	Tryb on-line akwizycji i automatycznego nakładania obrazu 2D kV na obraz 2D MV, z automatycznym obliczaniem offsetu pacjenta i automatyczną korekcją współrzędnych X, Y i Z stołu terapeutycznego
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	29.8. 
	Oprogramowanie systemu IGRT wbudowane w stację sterującą akceleratorem
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	29.9. 
	Pojemność cieplna lampy rtg ≥ 1 500 kHU
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	30. 
	System synchronizacji oddechowej

	30.1. 
	Oprogramowanie systemu synchronizacji oddechowej pacjenta jest wbudowane w oprogramowanie sterujące akceleratorem
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	30.2. 
	Monitor wyświetlający dane graficzne wspierające pacjenta w procesie podtrzymania właściwego cyklu oddechowego
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	31. 
	Komputerowy system sterowania oferowanym akceleratorem

	31.1. 
	System do aktywnej korekcji pozycjonowania ramion systemu EPID i zintegrowanego systemu IGRT

d) Określanie położenia izocentrum systemu EPID

e) Określanie położenia izocentrum zintegrowanego systemu IGRT

f) Aktywna korekcja pozycji ramion w zależności od kąta ramienia akceleratora w celu uzyskania zbieżności położenia izocentrów
	TAK – 1 pkt / NIE – 0 pkt

TAK – 1 pkt / NIE – 0 pkt

TAK – 1 pkt / NIE – 0 pkt 
	

	31.2. 
	System antykolizyjny zapewniający bezpieczeństwo ruchów oferowanego akceleratora, w tym głowicy, systemu portalowego EPID i IGRT oraz stołu terapeutycznego, poprzez detekcję potencjalnych kolizji i zapobieganie tym kolizjom z ciałem pacjenta oraz własnymi elementami, z zastosowaniem zabezpieczeń optycznych (np. systemy laserowe) nadzorujących określone strefy ruchów
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	31.3. 
	System antykolizyjnych ruchów wbudowany w konsolę oferowanego akceleratora i umożliwiający prezentację w czasie rzeczywistym poszczególnych ruchów i potencjalnych kolizji na ekranie konsoli zlokalizowanej w sterowni aparatu
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32. 
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	32.1. 
	Odczytywanie przez akcelerator wszelkich planów leczenia, przygotowanych dla oferowanego akceleratora w dowolnej technice radioterapii, zapamiętanych w wykorzystywanej bazie danych systemu Aria, odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.2. 
	Zapamiętywanie przez oferowany akcelerator wszelkich zrealizowanych planów leczenia, w dowolnej technice radioterapii, w wykorzystywanej bazie danych systemu Aria, odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.3. 
	Zapamiętywanie w bazie danych wykorzystywanego systemu ARIA wyliczonych na podstawie obrazowania IGRT kV i zastosowanych korekcji współrzędnych stołu 6D, dla wszystkich 6 stopni swobody, odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.4. 
	Zapamiętywanie danych o zrealizowanym napromienianiu w bazie danych wykorzystywanego systemu ARIA odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.5. 
	Zapamiętywanie obrazów systemu EPID w bazie danych obrazowych systemu ARIA odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.6. 
	porównywanie on-line, na stacji sterującej akceleratorem, obrazów systemu EPID z obrazami DRR z wykorzystywanego systemu planowania leczenia Eclipse, zawartymi w bazie danych systemu ARIA odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.7. 
	porównywanie on-line, na stacji sterującej akceleratorem, obrazów systemu EPID z obrazami odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport) symulacyjnymi z wykorzystywanych symulatorów Acuity, zawartymi w bazie danych systemu ARIA
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.8. 
	Akwizycja kilowoltowych obrazów radiograficznych 2D, zapamiętywanych bezpośrednio i automatycznie (bez operacji import/export) w bazie danych wykorzystywanego systemu ARIA
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.9. 
	Automatyczne i bezpośrednie (bez operacji import/export) odczytywanie z serwera wykorzystywanego systemu Aria obrazów referencyjnych typu DRR, zawartych w planach leczenia przygotowanych w wykorzystywanym systemie planowania leczenia Eclipse
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.10. 
	Automatyczne i bezpośrednie (bez operacji import/export) odczytywanie z serwera wykorzystywanego systemu ARIA obrazów referencyjnych uzyskanych z symulatorów Acuity 
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.11. 
	Automatyczne i bezpośrednie (bez operacji import/export) odczytywanie z serwera wykorzystywanego systemu Aria obrazów 3D pacjenta wraz z konturami narządów anatomicznych, zawartych w planach leczenia przygotowanych w wykorzystywanym TPS Eclipse
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.12. 
	Oferowana lekarska stacja planowania leczenia identyczna z posiadanymi stacjami Eclipse
	TAK – 5 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.13. 
	Ustawienie parametrów dozymetrycznych wiązek X oferowanego akceleratora w sposób zgodny z posiadanym akceleratorem TrueBeam, z zachowaniem kryteriów zgodności według wytycznych producenta, dla wszystkich wymaganych wiązek fotonowych
	TAK – 5 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.14. 
	Realizacja dowolnego planu leczenia wiązkami megawoltowymi przygotowanego dla posiadanego akceleratora TrueBeam, na oferowanym akceleratorze, bez dokonywania jakichkolwiek zmian w planie leczenia, z zastosowaniem tych samych akcesoriów i technik leczenia oraz z zachowaniem tego samego rozkładu dawki, dla wszystkich oferowanych wiązek fotonowych
	TAK – 5 pkt

NIE – 0 pkt
	

	32.15. 
	Realizacja dowolnego planu leczenia wiązkami megawoltowymi przygotowanego dla oferowanego akceleratora, na posiadanym akceleratorze TrueBeam, bez dokonywania jakichkolwiek zmian w planie leczenia, z zastosowaniem tych samych akcesoriów i technik leczenia (z wyłączeniem automatycznej radioterapii niekoplanarnej VMAT dla wieloogniskowych zmian w obszarze mózgowia) oraz z zachowaniem tego samego rozkładu dawki, dla wszystkich oferowanych wiązek fotonowych
	TAK – 5 pkt

NIE – 0 pkt
	


Maksymalna, możliwa do uzyskania liczba punktów to:    81    pkt.

…………………………., dnia ……………       ………………………………………………….

(podpis osoby upoważnionej

do reprezentowania Wykonawcy)

UWAGA:

· Do oferty należy dołączyć szczegółową specyfikację techniczną zaoferowanych urządzeń/aparatury medycznej zawierająca nazwę sprzętu, nazwę producenta, charakterystykę oraz certyfikaty i/lub świadectwa i/lub oryginalne katalogi ze zdjęciami - foldery (firmowe materiały informacyjne - FMI), wydane przez producenta, w których powinny być zaznaczone wszystkie wymagane przez Zamawiającego parametry techniczne podlegające weryfikacji i ocenie, zgodne z opisem przedmiotu zamówienia (podane w rubrykach w załączniku nr 2 oraz 3 do oferty).

· W przypadku braku tych parametrów w firmowych materiałach informacyjnych - FMI, Wykonawca zobowiązany jest to potwierdzenia tych danych stosownym oświadczeniem, podpisanym przez osobę upoważnioną do reprezentowania Wykonawcy. Oświadczenie należy złożyć w miejscu do tego przewidzianym w druku oferty.

· Wobec braku jednoznacznego potwierdzenia w FMI lub w oświadczeniu Wykonawcy wartości parametrów oferowanych, Zamawiający w przypadku wątpliwości ma prawo ocenić podany parametr oceną zero. W przypadku wątpliwości Zamawiający zastrzega sobie prawo do weryfikacji parametrów oferowanych urządzeń/aparatury medycznej na podstawie oryginalnych materiałów producenta.

załącznik nr 3 do oferty
postępowanie znak:  ZZP-166/18
prowadzone w trybie przetargu nieograniczonego przez

Zakład Zamówień Publicznych przy Ministrze Zdrowia  na: 

dostawa, instalacja/montaż i uruchomienie fabrycznie nowej 

aparatury medycznej: akcelerator liniowy wysokoenergetyczny
PARAMETRY OCENIANE
Opis właściwy wyłącznie dla Poznania

Uwaga:

Brak odpowiedzi w kolumnie „Wartość oferowana” będzie oceniony na 0 punktów.

	L.P.
	Parametry
	Ocena
	Wartość

oferowana

	Przyspieszacz liniowy z wyposażeniem obejmującym: kolimator wielolistkowy, opcję dynamicznej IMRT typu Sliding Window, system wizualizacji EPID, zintegrowany system obrazowania rentgenowskiego IGRT z opcją CBCT, opcję radioterapii łukowej VMAT, stację roboczą sterującą akceleratorem stanowiącą element wykorzystywanego przez Zamawiającego systemu zarządzania ARIA 

	33. 
	Zgodność dozymetryczna pomiędzy posiadanymi akceleratorami wysokoenergetycznymi TrueBeam firmy VMS a oferowanym akceleratorem w zakresie energii wiązek fotonowych

	33.1. 
	Możliwość pełnego wykorzystania danych skonfigurowanych w posiadanym systemie planowania Eclipse do planowania leczenia na oferowanym akceleratorze bez konieczności wykonywania dodatkowych pomiarów.
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	33.2. 
	Wiązka fotonowa X-6MV z filtrem spłaszczającym (FF) zgodna dozymetrycznie z wiązką X-6MV w posiadanych akceleratorach wysokoenergetycznych serii Clinac oraz TrueBeam
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	33.3. 
	Wiązka fotonowa X-15MV z filtrem spłaszczającym (FF) zgodna dozymetrycznie z wiązką X-15MV w posiadanych akceleratorach wysokoenergetycznych serii Clinac oraz TrueBeam
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	33.4. 
	Wiązka fotonowa X-6MV bez filtra spłaszczającego (FFF) zgodna dozymetrycznie z wiązką X-6MV w posiadanym akceleratorze wysokoenergetycznym serii TrueBeam
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	33.5. 
	Wiązka fotonowa X-10MV bez filtra spłaszczającego (FFF) zgodna dozymetrycznie z wiązką X-10MV w posiadanym akceleratorze wysokoenergetycznym serii TrueBeam
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	33.6. 
	Zestaw standardowych filtrów klinowych o kątach 

15°, 30°, 45°, 60 °identycznych dozymetrycznie jak w wykorzystywanych akceleratorach Clinac i TrueBeam
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	34. 
	Akcelerator

	34.1. 
	Typ generatora mocy RF: klistron
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	34.2. 
	Triodowe działo elektronowe, jak w wykorzystywanych akceleratorach wysokoenergetycznych Clinac i TrueBeam
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	34.3. 
	Klin dynamiczny, realizowany poprzez ruch szczęki kolimatora, identyczny jak w posiadanych akceleratorach wysokoenergetycznych Clinac i TrueBeam
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	34.4. 
	Płynna zmiana mocy dawki podczas emisji promieniowania, dla wymaganych wiązek fotonowych z filtrem spłaszczającym, w zakresie od 0 do co najmniej 600MU/min
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	34.5. 
	Wartość maksymalna mocy dawki dla wiązki fotonów 6MV z filtrem spłaszczającym
	≥600 JM/min – 1 pkt

< 600 – 0 pkt
	

	34.6. 
	Płynna zmiana mocy dawki podczas emisji promieniowania, dla wiązki fotonowej 6MV bez filtra spłaszczającego, w zakresie od 0 do co najmniej 1400MU/min
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	34.7. 
	Płynna zmiana mocy dawki podczas emisji promieniowania, dla wiązki fotonowej 10MV bez filtra spłaszczającego, w zakresie od 0 do co najmniej 2400MU/min
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	34.8. 
	Wiązki elektronowe o energiach: 6, 9, 12, 15, 18 i 22 MeV
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	34.9. 
	Wartość maksymalna mocy dawki dla wiązek elektronowych 
	≥600 JM/min – 1 pkt

< 600 – 0 pkt
	

	34.10. 
	Wiązka elektronowe zgodne dozymetrycznie z wiązkami elektronowymi w posiadanych akceleratorach wysokoenergetycznym serii Clinac
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	34.11. 
	Aplikator elektronowy dla 6 x 10 cm
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	34.12. 
	Wiązka fotonowa megawoltowa do obrazowania portalowego o energii nie niższej niż 1 MV i nie wyższej niż 3 MV
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	34.13. 
	Niedokładność ustawienia kąta obrotu ramienia: ≤ 0,3°
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	35. 
	Kolimator wielolistkowy MLC 

	35.1. 
	Oferowany kolimator wielolistkowy MLC, wbudowany w głowicę akceleratora:

c) 2x40 listków o szerokości cienia w izocentrum 0,5cm każdy

d) pozostałe listki o szerokości cienia w izocentrum 1,0cm każdy
	TAK – 5 pkt

NIE – 0 pkt
	

	35.2. 
	Oferowany kolimator wielolistkowy MLC jest identyczny z posiadanym kolimatorem na akceleratorze TrueBeam
	TAK – 5 pkt

NIE – 0 pkt
	

	35.3. 
	Przekraczanie osi centralnej wiązki przez listki o wartość > 15 cm (w odległości izocentrum)
	>15 cm – 1pkt

≤ 15 – 0 pkt
	

	35.4. 
	Minimalna odległość pomiędzy naprzeciwległymi listkami MLC w trybie terapeutycznym
	0 cm (listki mogą się ze sobą stykać) – 1 pkt

> 0 cm – 0 pkt
	

	36. 
	System wizualizacji w wiązce MV portal imaging EPID

	36.1. 
	Rozdzielczość detektora ≥ 1200x1200 pikseli
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	36.2. 
	Detektor przesuwany w osiach X, Y i Z w zakresie min. 30cm w każdej z osi
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	36.3. 
	Niedokładność pozycjonowania detektora względem izocentrum wiązki terapeutycznej MV ≤ 0,5mm
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	36.4. 
	Maksymalna wydajność zbierania informacji obrazowej przez detektor portalowy
	≥20 ramek/sek – 1 pkt

> 20 ramek/sek – 0 pkt
	

	36.5. 
	Zakres mocy dawek:

· co najmniej od 50 do 2400 MU/min w trybie obrazowania przy SID = 150 cm

· co najmniej od 50 do 2400 MU/min w trybie dozymetrycznym przy SID = 100 cm
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	36.6. 
	Saturacja detektora umieszczonego w izocentrum przy mocy dawki wiązki fotonowej nie mniejszej niż 3000 MU/min
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	36.7. 
	System dozymetrii portalowej jest zintegrowany z oferowanym akceleratorem i posiadanym systemem planowania radioterapii Eclipse 
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	37. 
	Zintegrowany System Obrazowania Rentgenowskiego dla techniki IGRT

	37.1. 
	Maksymalna wydajność zbierania informacji obrazowej przez detektor zintegrowanego systemu IGRT w trybie CBCT
	≥15 ramek / sek – 1 pkt

< 15 ramek / sek – 0 pkt
	

	37.2. 
	Rozdzielczość detektora ≥ 1200x1200 pikseli
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	37.3. 
	Lampa rentgenowska oraz detektor promieniowania zamocowane na zrobotyzowanych ramionach, sterowanych automatycznie ze sterowni akceleratora
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	37.4. 
	Detektor przesuwany w osiach X, Z i Y w zakresie min. 30cm w każdej z osi
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	37.5. 
	Niedokładność pozycjonowania detektora względem izocentrum wiązki terapeutycznej MV: ≤ 0,5mm
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	37.6. 
	Lampa rtg wyposażona w kolimator promieniowania X o następujących cechach:

g) Niezależne, asymetryczne przesłony X1, X2, Y1 i Y2

h) System automatycznych, zmotoryzowanych filtrów do modyfikacji wiązki obrazującej

i) Filtry sterowane automatycznie przez komputer sterujący oferowanego akceleratora stosownie do wybranego trybu obrazowania i obszaru anatomicznego
	TAK – 1 pkt / NIE – 0 pkt

TAK – 1 pkt / NIE – 0 pkt

TAK – 1 pkt / NIE – 0 pkt 
	

	37.7. 
	Tryb on-line akwizycji i automatycznego nakładania obrazu 2D kV na obraz 2D MV, z automatycznym obliczaniem offsetu pacjenta i automatyczną korekcją współrzędnych X, Y i Z stołu terapeutycznego
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	37.8. 
	Oprogramowanie systemu IGRT wbudowane w stację sterującą akceleratorem
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	37.9. 
	Pojemność cieplna lampy rtg ≥ 1 500 kHU
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	37.10. 
	Algorytm rekonstrukcji obrazów CBCT bazujący na wewnętrznym modelowaniu anatomii pacjenta oraz przebiegu wiązki kV w celu korekcji wygenerowanych rozproszeń, szumów, artefaktów, smug
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	37.11. 
	Rekonstrukcja obrazów CBCT z wykorzystaniem algorytmu iteracyjnego wykonywana w czasie rzeczywistym z wykorzystaniem mocy obliczeniowej procesorów GPU
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	38. 
	AUTOMATYCZNA RADIOTERAPIA NIEKOPLANARNA VMAT DLA WIELOOGNISKOWYCH ZMIAN W OBSZARZE MÓZGOWIA

	38.1. 
	Jednoczasowa (realizowana podczas pojedynczej sesji radioterapeutycznej) radiochirurgia wielu zmian w obszarze mózgowia za pomocą kilku (co najmniej do 4) koplanarnych i niekoplanarnych łuków VMAT, realizowana w pełni automatycznie, bez konieczności wchodzenia do bunkra w celu zmiany ustawień akceleratora, w tym kąta podłogi stołu terapeutycznego
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	38.2. 
	Możliwość w pełni automatycznej (bez przerywania procesu realizacji planu leczenia i bez konieczności wchodzenia do bunkra) realizacji planu leczenia wraz z obrazowaniem kontrolnym przed lub po każdym łuku VMAT
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	38.3. 
	Oferowane oprogramowanie do planowania jednoczasowej (realizowanej podczas pojedynczej sesji radioterapeutycznej) radiochirurgii wielu zmian w obszarze mózgowia za pomocą niekoplanarnych łuków VMAT jest elementem posiadanego systemu planowania leczenia Eclipse
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	39. 
	System synchronizacji oddechowej

	39.1. 
	Oprogramowanie systemu synchronizacji oddechowej pacjenta jest wbudowane w oprogramowanie sterujące akceleratorem
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	39.2. 
	Monitor wyświetlający dane graficzne wspierające pacjenta w procesie podtrzymania właściwego cyklu oddechowego
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	40. 
	Komputerowy system sterowania oferowanym akceleratorem

	40.1. 
	System do aktywnej korekcji pozycjonowania ramion systemu EPID i zintegrowanego systemu IGRT

g) Określanie położenia izocentrum systemu EPID

h) Określanie położenia izocentrum zintegrowanego systemu IGRT

i) Aktywna korekcja pozycji ramion w zależności od kąta ramienia akceleratora w celu uzyskania zbieżności położenia izocentrów
	TAK – 1 pkt / NIE – 0 pkt

TAK – 1 pkt / NIE – 0 pkt

TAK – 1 pkt / NIE – 0 pkt 
	

	40.2. 
	System antykolizyjny zapewniający bezpieczeństwo ruchów oferowanego akceleratora, w tym głowicy, systemu portalowego EPID i IGRT oraz stołu terapeutycznego, poprzez detekcję potencjalnych kolizji i zapobieganie tym kolizjom z ciałem pacjenta oraz własnymi elementami, z zastosowaniem zabezpieczeń optycznych (np. systemy laserowe) nadzorujących określone strefy ruchów
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	40.3. 
	System antykolizyjnych ruchów wbudowany w konsolę oferowanego akceleratora i umożliwiający prezentację w czasie rzeczywistym poszczególnych ruchów i potencjalnych kolizji na ekranie konsoli zlokalizowanej w sterowni aparatu
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41. 
	[image: image2.emf]I NTEGRACJA OFEROWANEG O AKCELERATORA Z WYP OSAŻENIEM W WYKORZYS TYWANYM SYSTEMIE  WERYFIKACJI I ZARZĄD ZANIA  A RIA ,   PLANOWANIA LECZENIA   E CLIPSE ORAZ W YMIENNOŚĆ PACJENTÓW  



	41.1. 
	Odczytywanie przez akcelerator wszelkich planów leczenia, przygotowanych dla oferowanego akceleratora w dowolnej technice radioterapii, zapamiętanych w wykorzystywanej bazie danych systemu Aria, odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.2. 
	Zapamiętywanie przez oferowany akcelerator wszelkich zrealizowanych planów leczenia, w dowolnej technice radioterapii, w wykorzystywanej bazie danych systemu Aria, odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.3. 
	Zapamiętywanie w bazie danych wykorzystywanego systemu ARIA wyliczonych na podstawie obrazowania IGRT kV i zastosowanych korekcji współrzędnych stołu 6D, dla wszystkich 6 stopni swobody, odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.4. 
	Zapamiętywanie danych o zrealizowanym napromienianiu w bazie danych wykorzystywanego systemu ARIA odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.5. 
	Zapamiętywanie obrazów systemu EPID w bazie danych obrazowych systemu ARIA odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.6. 
	porównywanie on-line, na stacji sterującej akceleratorem, obrazów systemu EPID z obrazami DRR z wykorzystywanego systemu planowania leczenia Eclipse, zawartymi w bazie danych systemu ARIA odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport)
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.7. 
	porównywanie on-line, na stacji sterującej akceleratorem, obrazów systemu EPID z obrazami odbywa się bezpośrednio i automatyczne (bez operacji import/eksport) symulacyjnymi z wykorzystywanych symulatorów Acuity, zawartymi w bazie danych systemu ARIA
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.8. 
	Akwizycja kilowoltowych obrazów radiograficznych 2D, zapamiętywanych bezpośrednio i automatycznie (bez operacji import/export) w bazie danych wykorzystywanego systemu ARIA
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.9. 
	Automatyczne i bezpośrednie (bez operacji import/export) odczytywanie z serwera wykorzystywanego systemu Aria obrazów referencyjnych typu DRR, zawartych w planach leczenia przygotowanych w wykorzystywanym systemie planowania leczenia Eclipse
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.10. 
	Automatyczne i bezpośrednie (bez operacji import/export) odczytywanie z serwera wykorzystywanego systemu ARIA obrazów referencyjnych uzyskanych z symulatorów Acuity 
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.11. 
	Automatyczne i bezpośrednie (bez operacji import/export) odczytywanie z serwera wykorzystywanego systemu Aria obrazów 3D pacjenta wraz z konturami narządów anatomicznych, zawartych w planach leczenia przygotowanych w wykorzystywanym TPS Eclipse
	TAK – 1 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.12. 
	Ustawienie parametrów dozymetrycznych wiązek X oferowanego akceleratora w sposób zgodny z posiadanym akceleratorem TrueBeam, z zachowaniem kryteriów zgodności według wytycznych producenta, dla wszystkich wymaganych wiązek fotonowych
	TAK – 5 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.13. 
	Realizacja dowolnego planu leczenia wiązkami megawoltowymi przygotowanego dla posiadanego akceleratora TrueBeam, na oferowanym akceleratorze, bez dokonywania jakichkolwiek zmian w planie leczenia, z zastosowaniem tych samych akcesoriów i technik leczenia oraz z zachowaniem tego samego rozkładu dawki, dla wszystkich oferowanych wiązek fotonowych
	TAK – 5 pkt

NIE – 0 pkt
	

	41.14. 
	Realizacja dowolnego planu leczenia wiązkami megawoltowymi przygotowanego dla oferowanego akceleratora, na posiadanym akceleratorze TrueBeam, bez dokonywania jakichkolwiek zmian w planie leczenia, z zastosowaniem tych samych akcesoriów i technik leczenia oraz z zachowaniem tego samego rozkładu dawki, dla wszystkich oferowanych wiązek fotonowych
	TAK – 5 pkt

NIE – 0 pkt
	


Maksymalna, możliwa do uzyskania liczba punktów to:   86     pkt.

…………………………., dnia ……………       ………………………………………………….

(podpis osoby upoważnionej

do reprezentowania Wykonawcy)

UWAGA:

· Do oferty należy dołączyć szczegółową specyfikację techniczną zaoferowanych urządzeń/aparatury medycznej zawierająca nazwę sprzętu, nazwę producenta, charakterystykę oraz certyfikaty i/lub świadectwa i/lub oryginalne katalogi ze zdjęciami - foldery (firmowe materiały informacyjne - FMI), wydane przez producenta, w których powinny być zaznaczone wszystkie wymagane przez Zamawiającego parametry techniczne podlegające weryfikacji i ocenie, zgodne z opisem przedmiotu zamówienia (podane w rubrykach w załączniku nr 2 oraz 3 do oferty).

· W przypadku braku tych parametrów w firmowych materiałach informacyjnych - FMI, Wykonawca zobowiązany jest to potwierdzenia tych danych stosownym oświadczeniem, podpisanym przez osobę upoważnioną do reprezentowania Wykonawcy. Oświadczenie należy złożyć w miejscu do tego przewidzianym w druku oferty.

· Wobec braku jednoznacznego potwierdzenia w FMI lub w oświadczeniu Wykonawcy wartości parametrów oferowanych, Zamawiający w przypadku wątpliwości ma prawo ocenić podany parametr oceną zero. W przypadku wątpliwości Zamawiający zastrzega sobie prawo do weryfikacji parametrów oferowanych urządzeń/aparatury medycznej na podstawie oryginalnych materiałów producenta.
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